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추진배경  

 ◦ 4차산업의 핵심분야인 자율 주행 기술의 핵심적인 항목인 카메라의 Dynamic Range 의 
평가를 위한 환경 구성

  -  자율 주행은 현재 발전 가능성이 큰 유망한 분야임
  -  자율 주행에서 핵심적인 영역인 Dynamic Range 성능은 차랭 주행시 역광 및 터널 진출

입시 발생하는 극한의 대비를 실내에서 구현하고 여러 돌발 환경을 다양하게 구현할 수 
있어야 함

목표 및 내용

 ◦ 시판되는 차량용 카메라의 최대 스펙인 Dynamic Range 120dB 를 평가하고 교정하기 위
해서는 그보다 넓은 범위를 구현할 수 있어야 함

  -  최대 135dB 를 구현할 수 있는 광원 장비와 촬상체 개발

 ◦ 터널이나 역광 환경을 모사하기 위해 SW 를 통한 자동 제어 및 수동 제어 기능 개발
  -  장시간의 사용에도 열의 영향을 받지 않도록 개발
  -  시간대별 환경 구현을 위해 시간별 휘도 및 방향별 역광 강도를 SW 를 통해 입력 및 

편집 가능하도록 개발

기대효과

◦ 과제에 참여하는 학생들은 접하기 힘든 기술인 4차산업 자율 주행의 전반적인 기술 배경 
습득 및 개발 참여를 통해 졸업후 진로 선택에 큰 도움이 될 것으로 사료됨 

◦ 자율주행의 핵심기술인 카메라의 Dynamic Range 의 평가를 용이하게 하여 성능 높은 차
량용 카메라를 개발하는데 기여

 ◦ 자율주행의 핵심 기술인 카메라의 물체 인지 평가를 용이하게 하여 성능 높은 카메라를 
개발하는데 기여  


